EXCAVADORA DE ORUGAS HIN220-9 BARSE

I PARAMETROS DETALLADOS DE LA MAQUINA
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La excavadora de orugas HW220-9 de Shandong Hengwang es adecuada para una variedad de entornos de trabajo, 8= Modelo ERBEHT CUMMINS 6BTAAS9
incluyendo ingenieria municipal, movimiento de tierras, jardineria, reparacion de carreteras, trituracidon de concreto,

dragado de rios, recoleccidon de madera en bosques, perforacion de ingenieria, nivelacion de concreto y carga y descarga S3 Tipo B BE, 4%

de mercancias. Permite cambiar rapidamente entre varios accesorios de trabajo y viene equipada con una cuchara, En linea, sobrealimentado, con intercooler

martillo hidraulico, garra rotativa, broca helicoidal, compactador vibratorio y ventosas eléctricas, satisfaciendo diversas

necesidades de los clientes. El cambio de accesorios es facil y la operacion es sencilla. Z£T¥ No. de cilindro 6
HEBUAREE Regulacion de emisiones 2 4% /Il 4%, Nivel 2 / Etapa |
HEZ Desplazamiento 59 i
IhER Fuerza 133KW/2000rpm KW

T E R4 Sistema hidraulico

23 Tipo 21§ Control de flujo negativo

R AME Max. flujo de descarga 2x228 L/min
32l Balde

238 Tipo F§*§%2} Cucharén retroexcavadora

§ 3L 88 Capacidad del cucharon 1.0 m’

3L & Ancho del cucharoén T2 m
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1 A o P B Gy - e TR 4 Sistema de viaje

%7 Tipo RIEDX Motor hidraulico

> B34 Z Cantidades de rodillos de soporte Iy

FERERC#E Cantidades de rodillos portadores 2x2

B R ELE Zapatos de viaje 2x45

17I#E E Velocidad de viaje 5.2/3.5 Km/h

L7 ,-; f{ | » j DAL =5/ #35|7 Fuerza de traccién de la barra de tiro 196 KN
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21871 Fuerza de excavacion (1s06015) R~ Dimensiones (mm)

§ L1248 1 Fuerza de excavacion del cucharon A 2 E Longitud total 9390 mm

n) 87218 7] Fuerza de excavacion del brazo 112 KN B E@ﬁﬁ (=) 3240 mm
Longitud de contacto con el suelo (Transporte)

C B E (ZxBInEh)

iZEN R4t Sistema de columpio Altura total (hasta la parte superior del brazo) 040 L
] 5% 28! Tipo de motor de giro HZESIX Motor de émbolo D 2% E Ancho promedio 2780 mm
: : : PR E (EERZTNE)
#EE Velocidad de giro 1.5 r/min E =&
S 2 Altura total (hasta la parte superior de la cabina) e i
FZERE Tipo de freno B Motor hidraulico F ECEEbja)Bs Distancia al suelo del contrapeso 1065 mm
;= =08 M Capacidades de recarga y lubricaciones G BHBIEIHR Claridad del piso oo Ll
/A= 2 Capacidad del tanque de combustible 350 L H RESEI¥{2 Radio de giro de cola Cli i
FEENEAE EEREAE | ¥8E Distancia entre ejes 3260 mm
Capacidad del tanque de aceite hidraulico/capacidad 246/35 2
del sistema hidraulico G BH#1E Longitud de la pista 4460 mm
TiEE=FNiEH[ES Peso operativo y presion sobre el suelo K #1258 Ancho de via 2180 mm
JEHBECE Presion del suelo . L BB E Ancho de via 2780 mm
T{EEE Peso operativo 21200 KGS M BT R EEE Anchura del zapato 600 mm
_ ‘ , N #l.ESE Altura del capd 2050 mm
T{EE=HMigH[+E)] Peso operativo y presion sobre el suelo
n O ¥ &% E Altura del plato giratorio 2725 mm
A R AIEIESE Max. altura de excavacion 9275 mm
P O3 pOEEEERS 2790 e
B B AEHFHSE Max. altura de descarga 6560 mm Distancia desde el centro de giro hasta la cola
C | AIZMIRE Max. profundidad de excavacion 6515 mm
A
D R REHIZERE . T
: : o : S5 mm
Max. profundidad de excavacion vertical '
E 5t 8 B AT ERBASERE |
Max. Corte de profundidad para fondo nivelado de 8 6380 mm i "
pies N .
F e XIEHEIE R Max. distancia de excavacion 9865 mm . . L
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Max. radio de excavacion a nivel del suelo
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H @ﬁ*% Radio de girc:r 3630 mim Mote: Due to the continuous updating of technology, materials and technical specifications are subject to change without prior notice. The machine on the photo may include
additional equipment. Please consult the salesman for specific configuration.



